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1.简介

1.1应用

SM30用于测量岩石的磁化率，因其具有高灵敏度，可用来测量磁化率较低的岩石。它也可用来测量反磁性物质。在打开仪表后的几秒钟之内，灵敏度将达到最高值。通过使用精确复杂的信号处理方式，仪器可有效减少外部电磁和各种电路板的影响。该仪器重量轻，尺寸小，便于户外携带。

1.2技术指标

灵敏度…………………………………..…. 1×10-7SI units
最大测量值…………………………….….. 1 SI

尺寸………………………………………… 100×65×25mm
重量………………………………………… 0.180千克

操作频率…………………………………… 8k赫兹

测量时间 

…………………………………  基本模式 5s左右

…………………………………  漂移纠正模式8s左右

显示………………………………………… 4位10毫米液晶显示器

控制………………………………………… 3个按钮

数据记录…………………………………… 250个测量值

线圈直径…………………………………… 50mm

工作温度…………………………………… -20℃到+50℃

电池………………………………………… 2块3V CR2430型锂电池（正常工作时间80小时）

数据接口…………………………………… RS232

2.产品说明

2.1简单描述

磁化率仪密封在一个盒子里，盒子的正面是一个带有按钮的面板和显示四位数的10mm液晶显示器.为了得到正确的测量值(单位SI)
，用户必须把测量值乘以常数10-3.

面板反面是一个峰鸣器，通过发出声音来提示仪器的操作.右侧是一个与电脑连接的接口。 仪器的发货清单中还有一条数据线. 在盒子的反面的方形空间中装着两节锂离子电池。

直径50mm的线圈放置在左侧，与盖子的底部平行。（见图6）

2.2操作规则

仪器内置一个带有线圈的震荡器。震荡器的频率随仪器到岩石的距离而变化。频率的变化和岩石的磁化系数总和成正比，为了查找到变化，有必要测量两次震荡器的频率。第一次测量紧靠岩石，被称作接收步骤。第二次测量远离岩石（露空测量）,这称为补偿步骤。

在第二个步骤完成后，两个数字可以相减并显示，这两个步骤都由操作者执行。

以上提到的模式称作基本模式或模式1。

当测量低磁化率的岩石时，振荡器的温度漂移大于岩石自身的作用。在这种情况下，不仅要测量岩石磁化率, 也要测量温度漂移,然后比较这两个数值。两次温度漂移的测量都要远离岩石，这意味着操作三个步骤，其中两个步骤靠近岩石测量，一个步骤远离岩石。SM30提供两种更正漂移的方式，第一个模式叫推断模式或模式2，第二个模式叫差值模式或模式3。

当测量地距离很近时,可以使用扫描模式, 虽然这种模式更正温度漂移没有推断模式和插值模式准确,但是它测量速度很快.

2.2.1基本模式A和B

图1a展示了仪器的功能.图1b显示测试物体对振荡器频率的影响和两个步骤频率的变化.这个变化被用于计算磁化率系数。图1处理的是没有温度漂移的理想状态，磁化率系数用下面公式计算:

susc=f2-f1

当补偿步骤完成后，susc数值即可得出。

图2显示的是基本模式中温度漂移的影响.振荡器频率不仅受接收步骤中所测的岩石的影响， 而且在没有任何明显原因的情况下也会变化,从而引起测量误差。

SM30有两种基本模式A和B.这两种模式的唯一不同在于接收和补偿步骤的时长。基本模式B的速度比模式A的速度快4倍。模式B适用于测量中高磁化度的样本。

2.2.2推断模式

图3描述了温度漂移的修正，操作者可以控制接收步骤和插值步骤所用的时间，第一次和第二次补偿步骤的间隔时间是自动设置的，随后将十分方便地测量出漂移值。

漂移值=f3-f2

或者

susc+drift=f2-f1

然后

susc=f2-f1-（f3-f2）=2f2-f1-f3

最后一个公式就可以计算出漂移值，当第一个补偿步骤完成后，显示器首先显示出未修正的数值f2-f1.在第二个补偿步骤完成后，显示器将显示出修正后的数值2f2-f1-f3

2.2.3插值模式

这种测量方法需要使用者在第二步骤中将仪器靠近岩石，第一步骤和第三步骤是补偿步骤，第三步骤(第二个补偿步骤)是个自动步骤。从图4可以得出下列公式：

susc=（f1+f3）/2-f2=-1/2（2f2-f1-f3）

在第二个补偿步骤中读数被修正，显示器显示数值：-1/2（2f2-f1-f3）

2.2.4扫描模式

图5清晰显示了操作规则。第一和最后一个步骤是补偿步骤，（露空测量）. 第一个补偿步骤和随后的接收步骤(靠近岩石)使用左键,第二个补偿步骤使用中间的按键,这个步骤是最后一个测量步骤.在每一次接收步骤完成后，仪器显示磁化率值，计算方法和基本模式相似。这个计算要考虑到第一个补偿步骤fc1的测量值, 从第一个补偿步骤开始，所测量值和所用时间被储存在仪器的内存上（见图5）。在完成第二个(也是最后一个)补偿步骤后（中间按键），插值步骤的漂移值也就得到了.经改正后的磁化值存储在内存记录里，可用通常方式显示出来。连续接收步骤是最多20次，到20次，仪器发出警报，您就应该进行第二个补偿步骤了。
2.2.5平均模式

这种模式和扫描模式（模式4）非常相似，不同仅在于测量的最后程序.在按了中间的按键并且更正漂移值后，平均数被计算出并且输入到存储记录中（见图5）。

2.2.6模式间比较

基本模式虽然比较简单,但是可以用于大多数情况下.基本模式B适用于中高磁化率样本的测量.插值模式在低磁化率样本的测量中使用,仪器的操作和在基本模式中相同，仅仅是最终数值的修正需要多花费几分钟的时间。

插值模式的优势可以在2.2.2和2.2.3中的两个公式中看到。对比两个计算公式可以看到,插值模式的结果要除以-2, 这意味着结果要比推断模式精确两倍。 正确值的获得是通过和推断方式相同的处理数据，然后除以-2.

插值模式和推断模式相比，提供了两倍的有效减少噪音的方式，然而，在更多的测量中，和基本模式不太相似。

插值模式在灵敏度较低的取样中有效。

扫描模式特别适用于测量一个样本的多个点.岩芯测量就是一个很好的例子.为了测量n个数值，有必要测量n+2次频率，在推断模式和插值模式中，有必要进行3n次测量。

扫描模式的缺点在于漂移影响的增大，尤其是两个补偿步骤中进行的接收步骤太多时.

因为不能降低漂移影响，读数的精确度降低位10-6SI

以下的表格为6个模式的比较(见英文版13页)

3.操作说明

3.1仪器开关

按中间的按键开启仪器. 0.2秒之内显示在仪器关掉前所使用的模式代码.释放按键，最后一个磁化率值将显示，峰鸣器将发出 “短音嘟嘟声”.各个模式的代码如下:

基本模式A： -1--

推断模式：  -2- -

插值模式：  -3- -

扫描模式：  -4- -

平均模式：  -5- -

基本模式B：-6- -

模式的代码在每次设置中都是相同的，（看下一章）。

关闭仪器,按左键，直到蜂鸣器发出 “短音嘟嘟声”,显示屏出现off(关闭),这大概需要5秒钟。当按钮释放后，显示屏关闭,仪器关机。

仪器在三分钟之内不使用自动关机，同时发出嘟嘟声。

3.2设置模式

先按右键，然后同时按住左键，仪器显示代码,用户可以根据上一章中代码表选定模式. 再按一次左键,仪器显示大于-1- -的模式.模式1后还有4个模式.完成步骤即设置模式结束.

3.3测量岩石的磁化率值

3.3.1基本模式A和B

如果测量需要,把模式设置到基本模式A和B(代码-1 - -;-6 - -).两个步骤的不同仅在于接收步骤和补偿步骤的所用的时长。基本模式B接收模式和补偿模式的速度比基本模式A的速度快四倍。

仪器开机后接近岩石，按住左键,蜂鸣器发出 “高音嘟嘟声”，这就是接收步骤，或测量岩石的频率,测量中会发出 “低音嘟嘟声”,显示器中间会出现三条水平断续线.接收步骤大约需要2秒钟，当接收步骤完成后，蜂鸣器不再发出声音，仪器记录所测得的读数.

现在，操作者把仪器远离岩石并按住左边的按钮，蜂鸣器发出 “高音嘟嘟声”. 释放按钮后，仪器进行补偿步骤，意味(这种情况下)一次远离岩石的测量。在频率测量中，蜂鸣器发出 “低音嘟嘟声”，显示屏上显示三条水平断续线。补偿步骤和接收步骤时间一样为2秒钟.当此步骤结束，蜂鸣器不在作响。把显示的读数乘以10-3
(单位SI).

基本模式读数的精度是10-6 SI

3.3.2推断模式

如测量需要,仪器调至推断模式，代码-2- -.

仪器开机后靠近岩石，按住左键，释放按键,蜂鸣器发出 “高音嘟嘟声”，仪器进行接收步骤，或靠近岩石频率测量步骤.在频率测量期间，蜂鸣器发出 “低音嘟嘟声”，显示器显示三条水平断续线，接收步骤约2秒钟时间，当接收步骤完成后，蜂鸣器不在发出声音，存储记录准备存储显示的数值。

现在操作者使仪器远离岩石，并且按住左边的按钮，蜂鸣器发出 “高音嘟嘟声”.当释放按键后，仪器进行第一次补偿步骤，也就是远离岩石的频率测量。在测量频率时，蜂鸣器发出低音的嘟嘟声并且显示器显示三条水平断续线. 频率的测量时间和接收模式的时间一样，大约2秒钟.当此步骤结束后，蜂鸣器不在发出声音，并会显示出测量值。 这些读数是使用基本模式测量时的最终读数。现在,操作者将仪器远离岩石，几秒之内，蜂鸣器发出 “低音嘟嘟声”表明进入第二次补偿步骤，意味着第二次远离岩石的频率测量. 当步骤完成后，修正后的磁化率值将显示，所获取的数值不会受线型漂移的影响。显示的数值必须乘以10-3(单位SI)。

插值步骤读数精度是10-7SI。

3.3.3插值模式
   如测量需要,把仪器设定到插值模式, 代码-3- -.

    用户把仪器远离岩石,按下左键, 蜂鸣器发出 “高音嘟嘟声”.释放按键后,仪器进行第一个补偿步骤,也就是远离岩石的频率测量步骤. 在频率测量中,蜂鸣器发出 “低音嘟嘟声”, 显示屏显示三条水平断续线.第一个补偿步骤大概需要2秒. 步骤结束后,蜂鸣器不再发出声音,仪器准备记录所测得的数据.

把仪器靠近岩石, 用户再次按下左键. 释放该键,蜂鸣器发出 “高音嘟嘟声”,仪器进行接收步骤,或者靠近岩石频率测量步骤.频率测量过程中,蜂鸣器发出 “低音嘟嘟声”. 显示屏中间显示三条水平断续线.接收步骤和第一个补偿步骤所用时长相同,大约2秒.频率测量结束后,蜂鸣器不再发出声音,所测结果显示. 所测数据也就是基本模式所测量的最终结果. 现在用户把仪器远离岩石. 数秒钟之内蜂鸣器发出 “低音嘟嘟声”, 仪器进入第二次补偿步骤, 也就是第二次远离岩石的频率测量步骤. 该步骤结束后,修正的磁化率值显示出来. 所测得的数据不受线型漂移影响. 所测得的数据要乘以10-3(这样单位才为SI).插值模式显示的数据精度为10-7SI.

3.3.4 扫描模式

如测量需要,把仪器设置为扫描模式, 代码为-4- -.

用户把仪器远离岩石,按下左键, 蜂鸣器发出 “高音嘟嘟声”.释放按键后,仪器进行第一个补偿步骤,也就是远离岩石的频率测量步骤. 在频率测量中,蜂鸣器发出 “低音嘟嘟声”, 显示屏显示三条水平断续线.第一个补偿步骤大概需要2秒. 步骤结束后,蜂鸣器不再发出声音,仪器显示 “数字.0000”.

把仪器靠近岩石, 用户再次按下左键.释放该键,蜂鸣器发出 “高音嘟嘟声”,仪器进行接收步骤,或者靠近岩石频率测量步骤.频率测量过程中,蜂鸣器发出 “低音嘟嘟声”. 显示屏显示 “-;1”,表示这是连续测量中的第一次测量.

频率测量步骤和第一个补偿步骤所用时长相同,大约2秒.频率测量结束后,蜂鸣器不再发出声音,所测结果显示. 所测数据也就是基本模式所测量的最终结果.现在用户把仪器放到岩石的其他位置测量频率,显示屏上-:2 出现.这个数字表示为连续测量中的第二次测量.同样道理, 用户可以测量更多的点. 最多可以测量20次. 最后,用户把仪器远离岩石按下中间键,开始进行第二次补偿步骤. 第二次补偿步骤结束后,显示器显示第一,二个补偿步骤所测得数据的差异, 也就是测量过程中的漂移. 在第二次补偿步骤结尾,仪器进行漂移的修改, 改正后的数据被保存在内存上.

所测得的第一个数据前,最后一个数据后,都有一个符号. 前者是一组开括号,后者是一组闭括号.所以连续测量的结果可能是22组数据.当把数据传输到电脑上时,软件把这两个符号分别识别为 “begin(开始)” 和 “end (结束)”.如果两个连续测量前后相随,那么下一个连续测量的开括号被上一个连续测量的闭括号所代替.

扫描模式一旦设定,仪器就自动检测是不是有足够数量的内存可以使用,如果内存不够,仪器不会开始进行这个模式,蜂鸣器发出 “低音嘟嘟声”. 如果要使用扫描模式,仪器内存至少可以存储21个数据. 也就是说,存储号码必须为 229 或小于此数(见下一章).

3.3.5 平均模式

如测量需要,把仪器设置为平均模式, 代码为-5- -.

用户把仪器远离岩石,按下左键, 蜂鸣器发出 “高音嘟嘟声”.释放按键后,仪器进行第一个补偿步骤,也就是远离岩石的频率测量步骤. 在频率测量中,蜂鸣器发出 “低音嘟嘟声”, 显示屏显示三条水平断续线.第一个补偿步骤大概需要2秒. 步骤结束后,蜂鸣器不再发出声音,仪器显示 “数字.0000”.

把仪器靠近岩石, 用户再次按下左键.释放该键,蜂鸣器发出 “高音嘟嘟声”,仪器进行接收步骤,或者靠近岩石频率测量步骤.频率测量过程中,蜂鸣器发出 “低音嘟嘟声”. 显示屏显示 “A:1”,表示这是连续测量中的第一次测量.

频率测量步骤和第一个补偿步骤所用时长相同,大约2秒.频率测量结束后,蜂鸣器不再发出声音,所测结果显示. 所测数据也就是基本模式所测量的最终结果.现在用户把仪器放到岩石的其他位置测量频率,显示屏上A:2 出现.这个数字表示为连续测量中的第二次测量.同样道理, 用户可以测量更多的点. 最多可以测量20次. 最后,用户把仪器远离岩石, 按下中间键,开始进行第二次补偿步骤. 第二次补偿步骤结束后,显示器显示第一,二个补偿步骤所测得数据的差异, 也就是测量过程中的漂移. 在第二次补偿步骤结尾,仪器进行漂移的修改, 改正后的数据被保存在内存上.

有两种停止测量的方式(见图7):

在第二次补偿步骤结束前, 迅速按下并释放中间键. 平均值显示出来(比如: 7a, c 黑线)

按下, 放开, 再保持按住中间键. 当第二次补偿步骤结束后, 显示屏出现漂移值. 释放中间键后, 平均值显示出来.( 比如 7a,d 点线).

3.4数据存储记录

SM-30可以记录250个已测量数据. 另外, 在关机前仪器可以连续记录数据, 再次开机后, 自动显示上次所记录的数据.

每条数据记录以 R1, R2,…..R250,命名.

选择数据存储使用存储指示器
RP. 存储的内容可以供将来使用.

可以按下面方式使用数据存储:

1. 保存. 按中间键保存最后一次测量所得读数. 当用户按下此键, 存储号出现, 释放该键后, 数据已被存储. 在测量过程中, 存储号RP一直增加, 每增加一个读数, 都被记录到更大的存储号中. 可以一直存到第250条全满. 如果没有存储成功, 蜂鸣器发出提示音,显示器出现FL而不是RP号.

2. 如果测得数据后, 没有紧接着按下中间键, 该数据不会被保存. 按右键, 用户可以浏览RP中已存的数据, 松开该键, 就可以看到RP存储编码, 该编码是逐渐增大的, 重复按下中间键, 用户又可以阅读存储读数. 阅读是循环进行的, 也就是说R1出现在R250之后.

也可以按右键阅读, 这种阅读方式下, 下一个存储号比上一个小, 读数也是以循环方式出现,( R250出现在R0之后.)

如果要删除存储内容, 用户可以按下右键, 不松开, 再同时按下其余两个键. 存储号回到1, 内容已全部被删除. 如果再阅读读数, 出现四个点.

如果用户想在一次测量保存数据之前阅读该存储数据, 首先要按下(至少一次)右键, 或者关机再开机, 虽然开机后最后一次测量数据会显示, 再次按下中间键, 就不会被存储.

3.5 电池更换
1. 滑下后盖, 有两个锂电池被一个板子和两个螺丝钉旋紧在仪器上.

2. 先旋下一个螺丝钉, 再旋下另外一个.

3. 更换新电池

4. 旋紧固定板

5.滑上后盖

3.6 和电脑通讯

3.6.1 概述

   该机器可以通过一同发货的线缆和电脑通讯. 该线缆和电脑连接端有一个佳能连接器. 通讯为9600 Bd. 软件必须设定为输入 DTR=1(positive) 输出RTS=0 (negative). 传输为 ASCII 字符串.

3.6.2 计算机操作仪器

   使用计算机, 用户可以模拟按键的功能. ASCII码:

“1” 表示左键. 

“2” 表示中间键

“3” 表示右键

“r”表示传输所有数据

“V” 表示显示软件.

3.6.3 传输数据到计算机

仪器连续自动传输显示屏上的数据到数据线.

   为了在将来的text中使用这些数据, 让我们定义<data>作为一个ASCII字符串, 该字符串有下面结构

如果是负数(10 byte) -×××. ×××××

如果是正数(9byte)    ×××.×××××

×表示
ASCII符号的数字1..9.

仪器会传输比目前显示的数据更多的空间到电脑上,这些空间用来做数据误差分析. 空间的大小没有固定值, 随模式不同而不同.

同样的,定义<reg>作为一个ASCII字符串来表示一个存储编码.

阅读基本模式所测数据

M<data><LF>

例如: M-000.256<LF>

b) 阅读漂移修正模式所测得的数据

M< data1> <space>…M<data2><LF>

…表示两个数据测量之间的时间间隔

例如: M000.006<space> M-000.002<LF>

c)把数据存储在存储表

W<reg> I <data> <LF>

比如: W 03I-023.123 <LF>

如果存储已满, “O”将会显示而不是数据

d)阅读存储

R<reg>I <data> <LF>

例如: R23I000.452<LF>

e) 阅读扫描模式下所测得数据

   GB<LF>            ----表示连续测量的开始

   G<reg>I<data><LF>  ----所测数据

   GE<LF>            ----表示连续测量的结束

例如: 

GB<LF>

   G100I000.452<LF>

   G101I000.401. <LF>

   G102I000.392<LF>

   GE<LF>

如果要时间电脑控制仪器, 请一定要开机, 如果要阅读最后的读数, 开机后就会显示.

3.7 错误提示

Err  这步骤离上一步测量时间太长

LO BAT 电池电量低. 第一次提示后, 只可以工作一段时间

FL 存储已满

OL 仪器不能胜任, Q该磁化率值超过了仪器的量程(比如>1 SI)

4. 图表(见英文版)

4.1图1

4.2图2

4.3图3

4.4图4

4.5图5

4.6图6

4.7图7

5.附录

5.1 SM-30 软件

   发货清单中有一个程序, 支持SM-30磁化率仪和个人电脑的通信. 该程序可以输入机器的存储数据, 也可以通过电脑操作该仪器. 最新的SM-30W程序可以以图表的格式收集数据, 也可以分析测量噪音,监控机器的温度稳定性.

5.2 SM30 程序( 适用于 Windows95/98/NT/2000)

5.2.1 运行程序

   复制文件 SM30W.EXE 和 KOMUN.DLL 到您的硬盘上.

运行程序

连接数据线到接口, 开机, 选择通信通道.

5.2.2 阅读存储数据

选择Registers (在您桌面的右手边)

选择Device 菜单( 在顶端工具条中), 选择 “Read registers” 菜单.

在您右手边的小窗口会开始显示SM-30中的存储数据. 当所有的250条数据全部显示后, 存储编码回到1, 所有读数并出现在图表中. 如果读数太大, 图表可能消失, 这个您需要调量读数范围. 如果数据是在模式4 (扫描模式) 中存储, 那么每次连续测量的数据会分开显示. 如果数据以模式5 (平均模式) 测量中存储, 数据会以 每点的模式显示.

5.2.3 和计算机在线通讯
   用户可以使用按键1, 2, 3 操作, 也可以使用Device 的命令菜单控制. 如果需要同时按下两个或三个键, 您就可以使用计算机控制.

   “TEST”选项可以用来测试机器. 测试过程中, SM-30每15秒钟运行一次. 如果使用模式1, 就可以在图表中阅读数据. 在模式2 和3 中, 会显示两张图表: 一个显示模式1的数据, 另一个显示模式2 或3 的数据. 数字信息会显示在右手边的窗口中.

   在在线测量中, 数据以
10-8 SI的精度显示.

5.2.4 处理图表

   图表的长度可以是100个点, 也可以是250个点. 如果要调整图表的长度, 点击 顶端工具条中的“N” 或 “W”. 也可以用同样的方式调整读数范围, 那就是点击工具条中的 “+” 或 “-“. 使用 “ Undo”, 点击工具条中的箭头.每一个轴线都有一个数字范围. 每一个数字范围都可以承上10.  星号后面的数字代表指数.

   Zoom 选项显示详细信息. 点鼠标的左键, 移动鼠标两个键, 可以划出一个可以拉大的矩形, 双击鼠标的左键定格矩形. 点击工具条中的箭头, 就可以把矩形恢复到原来大小.

   按住SHIFT键和鼠标左键就可以移动图表.

   按鼠标右键, 一个菜单出现, 菜单中的命令就可以隐藏或是显示图表的各项内容.

   Properties 选项的使用帮助用户选择各种图表颜色, 也可以选择所要隐藏的图表.

   View 菜单, 使用户可以隐藏右手边的数字图表.

5.2.5 保存数据

   所采集的数据可以保存在电脑硬盘上以备将来使用. 数据以XML的格式保存. 然而,一些应用, 可能使用保存有原始数据和磁化率值的格式更方便一些. 选择这种格式, 您就可以在File 菜单中选择 Export.

5.3限定厚度层的更正(图表见英文版)

	            厚度（mm）
	           读数的百分比（%）

	              1
	12.46

	2
	23.02

	              3
	32.02

	              4
	39.71

	              5 
	46.39

	              6
	52.18

	              7
	57.19

	              8
	61.60

	              9
	65.41

	              10
	68.81

	              12
	74.42

	              14
	78.83

	              16
	82.35

	              18 
	85.15

	              20
	87.42

	              22
	89.27

	              24
	90.82

	              26 
	92.07

	              28
	93.14

	              30 
	93.98

	              35
	95.65

	              40
	96.72

	              45
	97.50

	              50
	98.09

	              55
	98.45

	              60
	98.75

	              65
	98.99

	              70
	99.17

	              100
	99.70

	                500
	100.00


 图表显示的是所测磁化率值对厚度层的依赖, 也可以通过此图表发现空气层厚度的影响.

   例如: 假设岩石厚度22mm, SM-30和岩石间空气厚度2mm. 读数的减少就是:

89.27%-23.02%=66.25% 

这个66.25%就是所测岩石的无限接近的磁化率值。

5.4传导率影响(图表见英文版)

传导率像是一个负值的磁化率. 图表显示的是几个传导率的磁化率值. 所测的层被假设为有0 值的磁化率和无线的厚度.

	传导率（S/m）
	明显的磁化率（SI）

	0.000
	0

	0.001
	0

	0.010
	0

	0.100
	0

	1.000
	0

	10.00
	-0.0029*10-3

	100.0
	-0.0917*10-3


5.5退磁因素的更正(图表见英文版)

   当测量高磁化率的岩石时, 退磁作用会导致非线型的发生. 为了限制误差在可以接受的范围内, 大于的值50×10-3可以被更正. 更正系数显示在图表中, 14个段中的值是分段成线型的.

5.6岩芯测量的更正系数
   SM-30可以用来测量岩芯.所测得的数据要乘上一个更正系数,CF. 更正的系数取决于下列因素：
岩芯直径 D(mm)

岩芯长度 L(mm)

岩芯磁化率值(该仪器所测) Measure-Value(单位SI)

备注: 由于退磁因素的影响，更正因素取决于所测磁化率值，
      Corrected-value= Measured-value*CF(SI units)

下面的图表显示了更正因素(CF):

 岩芯的直径:

D=30,35,40,45,50,60,65,70(mm)

长度

L=400,300,200,100, 80 和60(mm)

行1..3(0.001, 0.01, 0.1(SI) 显示的是退磁影响对更正因素影响不大. 这表明选择哪一行不是关键性的。
	岩芯直径30mm

	Kappa

(SI)
	岩芯长度（mm）

	
	400
	300
	200
	100
	80
	60

	0.001
	2.54490
	2.54496
	2.54540
	2.56542
	2.60918
	2.77343

	0.01
	2.54729
	2.54736
	2.54301
	2.56767
	2.61118
	2.77191

	0.1
	2.57073
	2.57078
	2.57121
	2.58960
	2.63062
	2.78966

	1
	2.76225
	2.76229
	2.76241
	2.76386
	2.78111
	2.90093


	岩芯直径35mm

	Kappa

(SI)
	岩芯长度（mm）

	
	400
	300
	200
	100
	80
	60

	0.001
	2.26273
	2.26279
	2.26326
	2.28313
	2.32420
	2.47241

	0.01
	2.26472
	2.26478
	2.26525
	2.28497
	2.32582
	2.47365

	0.1
	2.28413
	2.28418
	2.28463
	2.30284
	2.34152
	2.48563

	1
	2.43985
	2.43988
	2.43991
	2.44163
	2.46059
	2.57557


	岩芯直径40mm

	Kappa

(SI)
	岩芯长度（mm）

	
	400
	300
	200
	100
	80
	60

	0.001
	2.06436
	2.06443
	2.06494
	2.08481
	2.12394
	2.26061

	0.01
	2.06606
	2.06613
	2.06393
	2.08636
	2.12530
	2.26165

	0.1
	2.08257
	2.08264
	2.06562
	2.10133
	2.13838
	2.27174

	1
	2.21304
	2.21306
	2.21193
	2.21547
	2.23602
	2.34731


	岩芯直径45mm

	Kappa

(SI)
	岩芯长度（mm）

	
	400
	300
	200
	100
	80
	60

	0.001
	1.91866
	1.91873
	1.91927
	1.93924
	1.97689
	2.10503

	0.01
	1.92013
	1092021
	1.92074
	1.94056
	1.97806
	2.10593

	0.1
	1.93447
	1093454
	1.93503
	1.95338
	1.98922
	2.11462

	1
	2.04627
	2.04628
	2.04615
	2.04963
	2.07156
	2.18001


	岩芯直径50mm

	Kappa

(SI)
	岩芯长度（mm）

	
	400
	300
	200
	100
	80
	60

	0.001
	1.80740
	1.80748
	1.80806
	1.82814
	1.86462
	1.98599

	0.01
	1.80870
	1.80878
	1.80676
	1.82930
	1.86563
	1.98678

	0.1
	1.82136
	1.82144
	1.82196
	1.84048
	1.85396
	1.99442

	1
	1.91899
	1.91898
	1.91880
	1.92341
	1.94646
	2.05230


	岩芯直径55mm

	Kappa

(SI)
	岩芯长度（mm）

	
	400
	300
	200
	100
	80
	60

	0.001
	1.72033
	1.72042
	1.72103
	1.74126
	1.77674
	1.89278

	0.01
	1.72149
	1.72158
	1.72219
	1.74228
	1.77763
	1.89348

	0.1
	1.73279
	1.73287
	1.73343
	1.75215
	1.78619
	1.90027

	1
	1.81907
	1.81905
	1.81882
	1.82461
	1.84857
	1.95226


	岩芯直径60mm

	Kappa

(SI)
	岩芯长度（mm）

	
	400
	300
	200
	100
	80
	60

	0.001
	1.64998
	1.65008
	1.65074
	1.67108
	1.74057
	1.81743

	0.01
	1.65103
	1.65113
	1.65178
	1.67199
	1.70651
	1.81805

	0.1
	1.66135
	1.66131
	1.66190
	1.68080
	1.71415
	1.82416

	1
	1.73836
	1.73832
	1.73806
	1.74500
	1.76963
	1.87142


	岩芯直径65mm

	Kappa

(SI)
	岩芯长度（mm）

	
	400
	300
	200
	100
	80
	60

	0.001
	1.59255
	1.59265
	1.59335
	1.61380
	1.64771
	1.75571

	0.01
	1.59351
	1.59361
	1.59431
	1.61463
	1.64842
	1.75628

	0.1
	1.60278
	1.60287
	1.60350
	1.62258
	1.65532
	1.76183

	1
	1.67247
	1.67243
	1.67215
	1.68018
	1.70537
	1.80535


	岩芯直径70mm

	Kappa

(SI)
	岩芯长度（mm）

	
	400
	300
	200
	100
	80
	60

	0.001
	1.54423
	1.54434
	1.54508
	1.56561
	1.59887
	1.70381

	0.01
	1.54511
	1.54522
	1.54596
	1.56637
	1.59952
	1.70433

	0.1
	1.55360
	1.55369
	1.55435
	1.57359
	1.60578
	1.70939

	1
	1.61697
	1.61691
	1.61663
	1.62566
	1.65123
	1.74962


	岩芯直径75mm

	Kappa

(SI)
	岩芯长度（mm）

	
	400
	300
	200
	100
	80
	60

	0.001
	1.50347
	1.50359
	1.50437
	1.52498
	1.55765
	1.65976

	0.01
	1.50266
	1.50278
	1.50357
	1.52429
	1.55705
	1.65929

	0.1
	1.49488
	1.49501
	1.49589
	1.51771
	1.55133
	1.65465

	1
	1.43958
	1.43987
	1.44163
	1.47205
	1.51104
	1.61817


	岩芯直径80mm

	Kappa

(SI)
	岩芯长度（mm）

	
	400
	300
	200
	100
	80
	60

	0.001
	1.46830
	1.46843
	1.46926
	1.48991
	1.52207
	1.62186

	0.01
	1.46755
	1.46768
	1.46852
	1.48928
	1.52152
	1.62143

	0.1
	1.46035
	1.46049
	1.46142
	1.48322
	1.51626
	1.61715

	1
	1.40930
	1.40962
	1.41144
	1.44122
	1.47905
	1.58299


	岩芯直径85mm

	Kappa

(SI)
	岩芯长度（mm）

	
	400
	300
	200
	100
	80
	60

	0.001
	1.43787
	1.43800
	1.43887
	1.45956
	1.49124
	1.58882

	0.01
	1.43717
	1.43731
	1.43817
	1.45897
	1.49074
	1.58842

	0.1
	1.43047
	1.43062
	1.43158
	1.45336
	1.48587
	1.58446

	1
	1.38310
	1.38344
	1.38531
	1.41449
	1.45130
	1.55234


	岩芯直径90mm

	Kappa

(SI)
	岩芯长度（mm）

	
	400
	300
	200
	100
	80
	60

	0.001
	1.41141
	1.41156
	1.41246
	1.43318
	1.46441
	1.56038

	0.01
	1.41076
	1.41091
	1.41182
	1.43263
	1.46394
	1.56000

	0.1
	1.40449
	1.40466
	1.40566
	1.42741
	1.45942
	1.55632

	1
	1.36032
	1.36067
	1.36259
	1.39122
	1.42709
	1.52591


	岩芯直径95mm

	Kappa

(SI)
	岩芯长度（mm）

	
	400
	300
	200
	100
	80
	60

	0.001
	1.38774
	1.38790
	1.38883
	1.40957
	1.44043 
	1.53461

	0.01
	1.38713
	1.38728
	1.38823
	1.40906
	1.44000
	1.53426

	0.1
	1.38126
	1.38143
	1.38247
	1.40418
	1.43578
	1.53084

	1
	1.33995
	1.34033
	1.34228
	1.37040
	1.40549
	1.50205


	岩芯直径100mm

	Kappa

(SI)
	岩芯长度（mm）

	
	400
	300
	200
	100
	80
	60

	0.001
	1.36691
	1.36707
	1.36804
	1.38878
	1.41928
	1.51194

	0.01
	1.36634
	1.36650
	1.36748
	1.38830
	1.41887
	1.51162

	0.1
	1.36081
	1.36099
	1.36207
	1.38373
	1.41439
	1.50841

	1
	1.32202
	1.32242
	1.32439
	1.35202
	1.38642
	1.48106


希望能给您在物探方面带来便利!!更多仪器设备详情请您登陆公司网站 www.51658042.com或者来电咨询!!!!
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